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1. Opdzniony START Al-A2 11. Asymetrycznapraca A I
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odimpulsu
A

2. Opdzniony powrot
15-18

3. Opdzniony START Al-A2
PO roztgczeniu wejscia START
sterujgcego 1518
4. Opozniony START Al-A2
PO zatgczeniuwejscia START
sferujgcego 15-18
5. Opdzniony STOP Al-A2
o roztgczeniu wejscia START
sferujgcego 15-18

6. Opdzniony STOP Al-A2
PO zatgczeniuwelcia START
stervjgcego 1518
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9. Pracacykliczna
zaczynajgcasie od impulsu

Al-A2

15-18
10. Pracacykliczna
. : Al-A2
ZOCzynQjgcasie od przerwy
15-18
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PDR-2/B zastepuije 2 proste przekazniki czasowe=2 w jednym.

12. Asymetrycznapraca
cyklicznozaczynajgcosie
odprzerwy

13. Generatormpulsu

14. Rozuch gwiazda/trokat

15A. Przesuniecieimpulsu
popIIZEZ 2 CZOSY

15B. Przesuniecieimpulsu
popIIZEZ 2 CZOSY
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